
Sistemas de control no lineal aplicado a vehículos aéreos no 

tripulados en el campo energético 

 

Resumen: 

La utilización de nuevas tecnologías dentro del 

ámbito de las energías renovables sigue teniendo un 

impacto favorable en la eficiencia, mantenimientos, 

distribución y organización. Esto es debido a la incorporación 

de innovaciones relacionadas con la inteligencia artificial, las 

redes de transmisión inteligentes, la generación distribuida, 

el internet de las cosas y la robótica. Este último engloba a 

un gran conjunto de soluciones como los brazos robóticos, 

robots móviles terrestres y aéreos, presentando un desafío importante controlarlos en 

diferentes entornos deseados de operación, por este motivo es un área de bastante 

concurrencia por parte de investigadores e ingenieros.  

Esta presentación se centra en los robots móviles aéreos o comúnmente llamados 

vehículos aéreos no tripulados y tiene como objetivo inicial exponer las aplicaciones de estos 

haciendo énfasis en sus usos para las energías renovables y la eficiencia energética. A 

continuación, se explican los conceptos básicos de los controladores y los beneficios de elegir 

un algoritmo de control no lineal en estos robots. Por último, se muestran de forma práctica los 

posibles usos de esta tecnología en el sector energético del Paraguay. 
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